
Setze t0, y0, ε > 0,
fixiere hmin, hmax, αmin, αmax, β,
wähle h

�
j ← 0

�
tj+1 ← tj + h

berechne yj+1, s(h)

�
q(h)← s(h)

hε

α← max{ αmin, q(h)−
1
p }

α← min{ αmax, α }
hneu ← max{ hmin, βαh }
hneu ← min{ hmax, hneu }

�
q(h) ≤ 1 oder h = hmin?

�
ja

j ← j + 1

�
tj = T ?

�
nein

h← min{ hneu, T − tj }

�

nein

�

h← hneu
�

� ja
Ende


